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Temat pracy magisterskiej 
(j. polski, j.angielski): 

Analiza wpływu integracji technologii LiDAR oraz IMU na precyzję 
i bezpieczeństwo półautonomicznego zrzutu ładunku z drona 
w środowisku symulacyjnym. 

Analysis of the impact of LiDAR and IMU integration on the precision 
and safety of semi-autonomous drone payload drop in a simulation 
environment. 

Zakres pracy i oczekiwane 
rezultaty praktyczne: 

Modelowanie drona, symulacja zrzutu ładunku, integracja 
LiDAR+IMU, pomiar wpływu fuzji danych na dokładność i 
bezpieczeństwo procedury. 

Aspekt naukowy, 
problemowy, innowacyjny 
pracy: 

Badanie algorytmów fuzji sensorycznej, modelowania ruchu oraz 
bezpieczeństwa systemów autonomicznych. 

*Oprogramowanie, język 
programowania, 
środowisko systemowe: 

 

*Środowisko 
uruchomieniowe 

 

Dodatkowe wymagania 
i uwagi: 
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