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Temat pracy magisterskiej
(j. polski, j.angielski):

Optymalizacja tras  bezzatogowych  statkdbw  powietrznych
z uwzglednieniem stref ryzyka.
Optimization of unmanned aerial vehicle flight paths with

consideration of risk zones.

Zakres pracy i oczekiwane
rezultaty praktyczne:

Opracowanie prototypu systemu 2D do planowania tras drondéw

z uwzglednieniem stref ryzyka. Implementacja i poréwnanie
algorytmdw Dijkstra i A* pod wzgledem dtugosci trasy, czasu obliczen
i omijania zagrozen. Wizualizacja mapy, ryzyka i wyznaczonych tras.
Wynikiem bedzie dziatajacy prototyp i analiza efektywnosci obu
algorytmow.

Aspekt naukowy,
problemowy, innowacyjny

pracy:

Uwzglednienie stref ryzyka w klasycznym problemie najkrétszej
Sciezki. Poréwnanie Dijkstra i A* w Srodowisku z ograniczeniami.
Opracowanie prostego Srodowiska symulacyjnego 2D do wizualizacji
i analizy zachowania algorytmow.

*Oprogramowanie, jezyk
programowania,
Srodowisko systemowe:

*Srodowisko
uruchomieniowe

Dodatkowe wymagania
i uwagi:
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